LISTA DE EXERCÍCIOS – MECÂNICA VIBRATÓRIA II

1) O sistema massa mola possui dois graus de liberdade, quando retirado da posição de equilíbrio oscila livremente. Determine a equação da freqüência (característica).
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2) Determinar os modos de vibração para o sistema abaixo. Sabendo que a rigidez da mola é 20000N/m e m1=2000kg e m2=1000kg
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3) Um sistema mecânico foi modelado e chegou-se na realização abaixo. Determine as freqüências de vibração e esboçar um gráfico dos modos de vibração em função da freqüência.
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4) Uma pequena máquina rotativa, quando montada sobre sua fundação experimenta uma ressonância quando opera a 500rpm. Foi decidido que a colocação de uma absorvedor dinâmico seria a solução. Quando o absorvedor foi adicionado ao sistema este indicou uma freqüência preferencial de 650 rpm. Sabe-se que a massa do absorvedor era de 5,0Kg e a massa da máquina 200,0Kg. Determine afrequência do sistema máquina fundação, bem como a rigidez do absorvedor.
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5) O modelamento de um mecanismo gerou o esquema abaixo, fig. 1. Determine as equações diferenciais que descrevem o comportamento dinâmico do mecanismo.
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6) De uma forma simplificada podemos representar a suspensão de um veículo de acordo com  o esquema abaixo, fig.1. Se o veículo pesa  1000kg e que a mola dianteira possui rigidez  k1=250N/m e  a traseira k2= 260N/m, determinar os modos de vibração do veículo.
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7)  Um trailer é modelado, utilizando-se o conceito massa-mola. Na simulação optou-se por um piso na forma senoidal, possuindo um comprimento de onda de 5m. A rigidez devido aos pneus é 170kN/m. O conjunto de molas da suspensão é 60kN/m. As partes constituintes da suspensão têm massa de 400kg e a caçamba tem 500kg. Calcule a Velocidade crítica do trailer e a amplitude sofrida para a velocidade de 50km/h. Dados: v=f , =2f.
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